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109年度合作研究計畫建議書徵求文件 

 
一、 簡介 

本計畫新世代移動交通深度學習智慧系統研發暨應用計畫(2/4)之1.1子項混合車流

深度學習辨識技術，研發重點為發展智慧道路安全系統以蒐集路側影像、雷達等資訊

進行物件辨識與軌跡分析，在特殊環境下如大雨或大霧，經常因為視線不良導致交通

事故的方發生，因此為了改善因為大雨或大霧等特殊環境下視線不足的問題，先前嘗

試先將路側設備所錄製的特殊情境之影像進行除霧、除雨動作後再進行物件軌跡的追

蹤及預測，然而考量到效能和即時性及人類在視覺上亦不會先進行除雨及除霧再進行

判斷，因此本計畫將以仿照人類視覺處理之方式對特殊環境下的影像直接進行物件軌

跡的追蹤及預測。 

 

二、 計畫目標 
在大雨或大霧的特殊情境下，以仿照人類視覺的處理方式直接在特殊情境之下所截取

的影像之中，使用多項路側資訊結合人工智慧等相關技術對物件的軌跡進行追蹤及預

測，使駕駛者能夠提早警覺及增加反應時間，藉以降低因視線不良等環境因素所造成

的交通事故發生率。 

 

三、 計畫範圍 
以國內最常見之機、汽車交通事故情境為研究並在大雨或大霧等特殊情形下對物件進

行軌跡追蹤與預測，藉由獲取路側資訊的方式調整物件軌跡追蹤及預測演算法之參數

和訓練資料，並使用人工智慧等技術如深度學習、機器學習直接對特殊情境下的影像

資料進行處理，提高物件軌跡預測的準確率。 

 

四、 預期成果(明確說明合作研究成果之產出)  

 研究報告 

• 期中報告一份 

• 期末報告一份 

 演算法 

• 影像標記技術 

• 影像辨識技術 

• 軌跡追蹤與預測技術 

※前述成果如有專利構想或專利申請產出時，需注意專利申請之新穎性(novelty)。因凡經公

開發表之研發成果，如擬申請專利，須於公開發表後 6個月內完成，前述成果如是以論文

方式公開發表，將無法取得大陸與歐盟等國之專利。 

      

 

 

 

 

 



五、 執行方式(包括計畫時程、計畫分工方式) 
由本會提供細部規格、參考資料與開發環境設定，執行單位自行研究設計技術內容與

實作。執行單位必須自行驗證其成果符合本委託計畫之需求。計畫執行期間執行單位

必須每月需召開至少一次會議，以瞭解執行進度與狀況。 

       計畫時程如下表： 
查核點 時間 產出物 內容 

M1 109/6/30 期中報告 • 影像標記演算法含研究方法及執行步驟  

說明文件 

• 影像辨識演算法含研究方法及執行步驟  

說明文件 

• 軌跡追蹤與預測演算法含研究方法及執

行步驟說明文件 

M2 109/12/01 期末報告 • 計畫執行，並改善演算法效能 

• 測試報告 

• 資料清洗，根據標記影片狀況重新標記 

  或挑選符合訓練用之影片 

 

六、 計畫期程及預估計畫總經費 

計畫執行區間： 109 年 01 月 01 日 至 109 年 12 月 15 日  

總經費：800,000元 

     

七、 驗收標準(含教育訓練) 
1. 期中報告一份。 

2. 期末報告一份。 

3. 影像標記技術：標記物件大小需符合人體視覺之最小可辨識物件。 

4. 影像辨識技術：辨識率較以往既有技術之辨識率至少增進10%。 

5. 軌跡追蹤與預測技術：預測準確率較以往既有技術之追蹤預測準確率至少增進

5%。 

 

八、 技術能力需求 
具備影像辨識、影像處理、深度學習、軌跡預測、物件偵測等相關技術，並熟悉車聯

網相關領域及研究場域內建有可獲取汽、機車動態資訊之相關路測設備。 

     

附件1：契約書格式 

1-1：計畫書格式 

1-2：經費動支報表 

1-3：成果報告撰寫須知 

1-4：報告格式 

1-5：論文格式 

1-6：保密聲明書 

1-7：委託匯款同意書 

 


